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(54) СПОСОБ ИНДИКАЦИИ ПАРАМЕТРОВ ДВИЖЕНИЯ КОРАБЛЯ

(57) Реферат:

Изобретение относится к системам индикации параметров движения на пультах корабельных авторулевых. Способ

индикации параметров движения корабля заключается в представлении на линейных шкалах пульта авторулевых

параметров движения корабля по курсу, крену, дифференту и скорости их изменения. Скорости изменения параметров по

курсу, крену и дифференту дополнительно представляются в виде индикатора бегущей строки условных геометрических

знаков, направление и скорость перемещения которых пропорциональны скорости и направлению изменения

соответствующего параметра. По мере достижения критических значений скорости изменения параметров по курсу, крену и

дифференту условные геометрические знаки плавно изменяют цвет с нейтрального на цвет, предупреждающий о

критических значениях параметров. Достигается повышение надежности управления движением корабля. 2 з.п. ф-лы.
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